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Strana

w

O 000~~~ g

IP2246EN



IP2246EN

1. VSeobecna bezpecnostni opatreni

A

Postupujte podle nasledujicich pokynl. Nedodrzeni pokynd uvedenych v tomto navodu
mUZe mit za nadsledek zranéni osob, nebo poékozeni zafizeni.
Uschovejte si tento ndvod pro budouci potfebu.

Tento montazni navod je urceny pouze pro kvalifikované osoby. Montaz, elektrické zapojeni a
nastaveni musi provadét pouze kvalifikovana osoba, odborné a v souladu s platnymi nafizenimi. Pfed
montaZi vyrobku si peclivé prectéte montdzni ndvod. Spatna instalace mlzZe byt nebezpeéna. Pfed tim,
nez vyrobek nainstalujete, presvédcte se, Ze je v perfektnim stavu.

Ny

‘4’ Obalovy material (plast, polystyrén, atp.) by nemél byt vyhozen do Zivotniho prostredi, ani by
nemél zlstat v dosahu déti, je totiz zdrojem potenciadlniho nebezpedi. Neinstalujte tento vyrobek do
explozivniho prostredi a prostor: pfitomnost vznétlivych plynd, nebo vypari predstavuje vazné
bezpecnostni riziko. Ujistéte se, Ze pracovni rozsah teplot vyrobku odpovida prostredi instalace. Pred
instalaci pohonU se presvédcte, ze misto instalace pohonl a drzakd pohont ma dostatecnou pevnost a
stabilitu. Ovérte stabilitu a snadnou ovladatelnost vedenych ¢asti a ujistéte se, Zze nehrozi jejich
vypadnuti, nebo vykolejeni. Provedte vSechny nezbytné kroky k tomu, abyste omezili veskera rizika,
zabranili jste strihu, narazu, primacknuti a obecné omezili nebezpecné prostory. Vyrobce pohont
nenese z&dnou odpovédnost za zavady zplsobené vadnou vyrobou brany, ani za jeji pfipadné
deformace vzniklé pouzivanim. Bezpecnostni prvky (fotobunky, bezpecnostni listy, nouzové dorazy,
atp.) musi byt instalovany v souladu s platnymi zakony, nafizenimi, instalacnimi postupy, odborné a
v souladu s logikou systému pouzivani a sily vyvinuté motorizovanou branou. Bezpecnostni prvky
musi chranit proti rozdrceni, stfihu, zachyceni a obecné chranit prostor v pracovnim okoli
motorizovanych vrat a/nebo brany. Zobrazit znacky oznacujici rizika v souladu se zakonnymi
pozadavky dané zemé. Kazda instalace musi byt viditelné oznacena daty identifikujicimi motorizovana
vrata a/nebo branu. Pred pripojenim zarizeni k napajeni se presvédcte, Ze Udaje na stitku vyrobku
koresponduji s hodnotami napajeni. Mezi zdrojem napajeni a vyrobkem musi byt umistén omnipolarni
hlavni vypinac s kontakty vzdalenymi od sebe minimalné 3 mm. Zkontrolujte, Ze privod je vybaven
odpovidajicim jisténim v souladu s platnymi zakony. Kdyz to je poZzadovano, uzemnéte vrat/branu
k funkénimu zemnéni, v souladu s bezpecnostnimi standardy. Drive neZ predate zarizeni uzivateli,
zkontrolujte, Ze zarizeni je adekvatné nastaveno, aby splhovalo viechny funkéni a bezpecnostni
pozadavky, Ze vdechny ovladaci, bezpecnostni a nouzové prvky jsou funkéni a pracuji spravné.

A Béhem instalace, Udrzby a oprav, vypnéte privod napajeni drive, nez otevrete pristup

k elektrickym €astem. Ochranny kryt pohonu smi sejmout pouze kvalifikovana osoba.

é S elektronikou se smi manipulovat pouze s pouzitim uzemnéného antistatického vodivého

naramku. Vyrobce zarizeni se zrika veskeré odpovednosti, jsou-li namontovany komponenty, které
nejsou kompatibilni s bezpecnou a spravnou funkci zarizeni. Pro opravy, nebo Udrzbu pouzivejte
pouze originalni dily doporuéené vyrobcem. Montazni pracovnik musi podat veskeré informace tykajici
se automatického, manualniho a nouzového chodu zafizeni a musi seznamit uZivatele s provoznimi a
bezpecnostnimi instrukcemi.



1.1 Bezpecnostni funkce

Rizeni LCU40H mé& nésledujici bezpenostni funkce:
- rozpoznavani prekazky s omezenim sily:
Maximalni doba odezvy bezpecnostni funkce je 0,5s. Reakéni doba na vadu bezpecnostni
funkce je 0,9s.
Bezpecnostni funkce je ve shodé se standardy a odpovida Urovni vlastnosti uvedenych nize:
EN IS0 13849-1:2015 kategorie 2 PL=c
EN 1S0 13849-2:2012

Bezpecnostni funkce nesmi byt premostény - obejity, ani docasné ani automaticky. Vylouceni
zavinéni nelze uplathovat.

2. ES Prohlaseni o shodé

ASSA ABLOY Entrance Systems AB prohlasuje, ze rizeni Ditec LCU40H je ve shodé se zakladnimi
pozadavky a daldimi prislusnymi pozadavky ulozenymi nasledujicimi Smérnicemi:

Smérnice EMC 2014/30/EU (o elektromagnetické kompatibilité)
Smérnice Low Voltage 2014/35/EU (o nizkém napéti)
Smeérnice RED 2014/53/EU (o harmanizaci pravnich pfedpist)

Landskrona, 18-05-2021 teo Fiid
relaitfnt BA.<PGA)
>

3. Technické parametry

LCU40H LCU40HJ

Privodni napajeni 230V~ 50/60Hz 120V~ 50/60Hz
Odbér proudu 0,6A 1.2A

Jisténi 2A AA

Napajeni motoru 24V = 12 A max (X 2]

Trvalé napajeni prislusenstvi 0-30 24V = 0,15A

Napajeni prislusenstvi 0-1

(soucet spotreby na svorkach 0-30 a 0-1 nesmi 24\ = 0,5A

prekracit 0,5A)

Rozsah pracovnich teplot -20°C - +55°C

Pocet ulozitelnych kodd 100 /200 vid RO — MU — 20/10 (odstavec 11.6)
Pracovni frekvence dalkového ovladani 433,92MHz

Stupen kryti IP : IP55

Rozméry vyrobku v mm 238 x 357 x 120

Provozni cykly zavisi od vlastnosti pouzitého motoru
3.1 Pouziti

IP2246EN



4. Montaz a elektrické zapojeni

- Vytvofte otvory v pozadovanych mistech naspodu krabice Fizeni (Fig. 4.1)

- Upevnéle krabici rizeni na poZadované misto. Pro kotveni pouzijte Srouby s kulatou hlavou (maximalni @ hlavy 10 mm)
(vzdalenosti atvorll jsou naznaceny na obrazku Fig. 4.2)

- VloZte kabely a chranicky ze spodni strany krahice

- Pred pfipojenim K napajeni zkontrolujte, Ze Udaje na Stitku odpavidaji hodnotdm napajeni, které hodlate pFipojit.

- Na pfivodu musi byt umistén omnipolarni hlavni vypinag, jehoZ Kontakty maji pfi rozpojeni vzdalenost min. 3 mm.

- Ujistéte se, Ze privod ma nalezité jisténi a proudovy chranic.

- Pro pripojeni napajeni pouzijte typ kabelu HO5RN-F3G15 . Pripojte jej na terminaly L (hnéda), N (modra) a
@{ilutc;‘zelené) na desce Fizeni viz obrdzek FIG.4.3 na strané 6.

POZNAMKA: maximalni povoleny prirez dratu je 2mm?
- Za ucelem dodrZeni zakladnich pozadavk( bezpecnosti, uzaviete kryt krabice ovladéani, jakmile pripojite kabel
napdjeni

- Ujistéte se, ze v mistech kde jsou vedeny kabely, se nenachazi zadné ostré hrany, které by mohly zplsobit jejich podkozeni
- Ujistéte se, ze kabely napajens (230V) a kabely prisluenstvi (24Y) jsou vedeny separatné.
- Kabely musi mit dvoji izolaci. Izolace je odstranéna pouze na misté, kde se kabel pripojuje do svorek. Odizolovand cast
kabelu musi byt opatfena kabelovou dutinkou (neni soucasti dodavky)
-V pripade potreby opatrete krabici a dvirka nasuvnymi panty (vpravo, nebo vlevo, jak potrebujete, viz obrazek 4.4
na strané &)
- Po skenceni viech zapojeni a nastaveni zaviete Kryt krabice a zajistéte jej pfiloZenymi Srouby (viz obrazek 4.5 str. 6)

IP2246EN
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4.1 Udrzba

Rizeni nevyZzaduje zadnou zvlastni Gdrzbu.
Pravidelné kontrolujte tésnost krabice a kvalitu pFipojeni jednotlivych kabeld.

4?2 Standardni montaz

Popis Kabel

1 Dalkovy ovladac /

2 Majak 2 x Tmm?2
Anténa integrovana do majaku coaxial 500
Klitovy spinac 4 x 0.5mm?2

. Bezdratova ovladaci klavesnice /
Pohon 2x 1.5mm?

. Pohon s koncovym spinacem 3x 1.bmm?

5  Fotobunky 4 x 0.5mm?

6  Rizeni 36 x 1.5mm?
Napajeni napojte na schvaleny omnipolarni vypina¢ (neni soucasti dodavky) s kontakty

A vzdalenymi pfi otevieni min. 3mm.

Pripojeni k napajeni musi byt provedeno samostatnym kabelem, oddélenym od kabell
ovladani a bezpecnostnich prvki.



4.3 Standardni schéma zapojeni

- LK+

+LP-

Napéjeni

L N ©|[36 35 34 33 32 31

LCU40H

IP2246EN



5. Programovani

5.1 Zapnuti a vypnuti displeje ON a OFF

Procedura zapnuti displeje je nasledujict:

Stisknéte tlacitko ENTER @

Zahdji se kontrola fukce displeje

Zobrazi se prvni Uroven menu H i

Procedura vypnuti displeje je nasledujic:

Stisknéte tlacitko ESC @

POZNAMKA: Displej se automaticky po 60 sekundach neaktivity vypne.

Fd
Y

i

Y
=
.

. w 4 w
0.2 Navigacni tlacitka
Sougasné zmacknuti tlatitka ‘T a ENTER vyvold povel OTEVIRANI.

up ENTER

@—F ENTER DP

Soucasné zmacknuti tlagitka v a ENTER vyvola povel ZAVIRANI.
DOWN ENTER

= +Em> CL

Soucasné zmaknuti tlacitka 1> a vyvola povel POWER RESET.
(dojde k preruseni napdjeni a restartu jednotky)

UP DOWN - .
==, RS == &X

Zmacknutim a podrzenim tlacitka NAHORU (UP) I nebo DOLU (DOWN) se pohybujete zrychlené v
menu.

V nékterych menu mQzZe byt podminéno zobrazeni nastavovaného parametru stisknutim tlaéitka ENTER.

Priklad: nastaveni hodnoty 10 sekund u parametru OB

@ ENTER ] ENTER y ENTER
pown = [0 M2 [EE2 U 0 2(@EmeE~> 159@ "




5.3 Mapa menu

T
I

0

Autornatic configurations

A d

b
M

Standard settings

Vybér zarizeni

Vybér poctu kridel

Radinny ddim 0

Rodinny dim 0

Obytny dim

Reset vsech
nastaveni

Aktivace
pokracilych
parametrd

Automatické
zavirani zapnuti

Status zarizeni
pri zapnuti

Bezpecnostni
operace Reverzace
Aktivace
nezamrzného
systému NIO

*

Kontakt 30-5
povel ovladani

Kontakt 30-3
povel ovladani
Cinnost pfijimage
dalkového ovladani

Cinnost desky
AUX1

Cinnost desky
AUX2

Start s maximalni
silou

Nastaveni sekvence
Step-by-step

pres povel 30-5
Nastaveni trvani Stop

b

Standard adjustments

v sekvenci Step-by-stgp

pres povel 30-5

Kontrola na
mechanickych dorazech

Motorovy okruh
béhem necinnosti
zarizeni

Doba automatického
zavreni

Nastaveni miry
castecného otevreni

Doba automatického
zavreni po ¢astetném
otevreni

Rychlost otevirani

Rychlost zavirani

Nastaveni sily na

4|piekazce a proud

motor - 1

Nastaveni sily na
prekazce a proud
motor - 2

Doba zpozdéni motoru

——

Nastaveni doby reakce
na prekazku

Nastaveni ¢asu
spusténi

Nastaveni doby
zrychleni pri otevirani

Nastaveni doby
zrychleni pfi zavirdni

Pocatecni rychlost
pohybu

Nastaveni ¢asu
zpomaleni

Nastaveni doby

zpomaleni pri otevirani

Nastaveni doby
zpomaleni pfi zavirani

Nastaveni rychlosti
pribliZzeni pri otevirani

Nastaveni rychlosti
priblizeni pri zavirani

Omezeni detekce
prekazek pri otevirani

Omezeni detekce
prekazek pri zavirani

Nastaveni prodlevy
motoru 2 pri otevirani

10

Doba drzeni
elektrozamku

Operacni doba
provozu motoru 1

Operaéni doba
provozu motoru 1

Funkce vystupu
-LK+

Funkce vystupu
+LP-

Kontrolka otevreng
polohy zafizeni

tions [ 20|
=

Wireless opera

<
+

Ukladani dalkovych
ovladadd

Vizualizace mnozstvi
uloZenych ovladaél

Maximalni pocet
ovladacy, které lze
vloZit do paméti

Pohyb v menu pomoci
dalkového ovladace

——

Vybér funkce kanalu 1
ulozeného ovladace

Vybér funkce kanalu 2
uloZeného ovladace

Vybér funkce kanalu 3
uloZeného ovladace

Vybér funkce kanalu 4
ulozeného ovladace

Vymazani ovladade

Vymazani pameti
prijimace dalk. ovladani

Nastaveni otevieni

paméti pomoci dalk. ovl.

Nastaveni kédovych

zprav dalk. ovladani

—Nastaveni kompatibility

se stardim typem

L
-

Special functions

Verze firmwaru
Fidici jednotky

UloZeni nastaveni

Nahrani nastaveni

(loading)

dalkového ovladace GOL4

IP2246EN



P L Nahrani posledni L _-B Signdl pro témér vybité
\

konfiguraéni sady baterie 2 0 Nastaveni rychlosti
+ * wN Epl‘“lbll’iem’ béhem zavirani
‘J P Nastaveni hesla B -'r Bateriovy mad + Obnoveni doby

F \ybér rezimu koncového + zafizeni

automatického zaviranf
I PVlozem hesla spinace otevieni

Lt
Jlpo uvalnéni bezpecnostniho
+ + + L' RNastavenquicw’rychlosti

D
0

Vymazani &
E Uuiwatelského = ’__ [~ |vybér rezimu koncového }
nastavenf = L |spinace zavreni
f 1 e
A B . = Vyber zarizeni pripojeneho
H L Pocitadlo alarmu = na terminal 1-6
¥ =
=
H H Protokol alarmd T BWbér zarizeni pripojeného
U Uha terminal 1-8
* A~ +
H E'Vymazénl’ alarmd P 9 Konfigurace vstupu 1-9

Zapisovani alarm( 5 Bvﬁbér zafizen( pfipojeného
R Ena micro SD kartu na terminaly 1-6 a 1-8
4 n i di T Ciméd displeje
E 1J Povoleni diagnostiky 41 J ptej

T | ||Bezpetné vyjmuti | llDoba sviceni uvitaciho
) UJ|micro SD karty - L’ osvétlenf

T pgVizualizace | Spina¢ nezavislého
L | §motorovych prouddi + L Gosvétlem’

| "DUpdate firmwaru

.D+

T Pevné Easteéné otevieni

Doba trvani odpojeni po

M

mM

e

l/ Celkovy pocet operaci aktivaci bezpecnostni listy

Cycle counters

P

Nald
.

Doba trvani zastaveni po
aktivaci STOP pfi otevirani

Doba trvani zastaveni po
aktivaci STOP pri zavirani

»
»

+':=l+
M B ™M

E F] Dil&i pocet operaci
r
[

Ed

"" Doba pod napétim

>
|

—

Vybér typu prekazky

Y
B l__’ Doba napajeni bateriemi

Korekce odhadu vysunuti

_x_
M, [C3
0

E H Nastaveni alarmu Gdrzby

B

Vybér modu ovladani
pro zafizeni pfipojené
na terminal 1-6

Vizualizace nastaveni
moédu drzby

—

()
D

JINIO intervenéni teplota a
Nl|automatické krivky

= [

S5 T

i P Reset dilciho
pocitadla operacf

-

—n

Energy management [ M)

IP2246EN

,Napa’jenf }"{ bNastavenf automat. kFivek
PL pres solarni panely +
+_ T H\llzual\zace interni teploty
N E \JMéd (ispory energie I + panelu Fizeni
L — — * | | M)|Nastaveni doby piedblikani *
wN D pfi otevirani Dalsi nastavitelné parametry jsou

L L Préh napéti pro indikaci dostupné kdyz AT — AA je povoleno
slabych baterii
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6. Rychlé startovaci sekvence

6.1 Vybér typu zarizeni
Priklad nastaveni pohonti PWR25

Nastaveni

EtEsATESEtESH Y ESEFE > [ W B o gk

Priklad nastaveni pohont PWR35
Nastaveni

EtEsH T Es>E+TEESH Y @9@+@915 BE 0 [JK

Pozor: Kdyz neni vybran typ zarizeni, aktivuje se MU alarm. Pomoci @ @ tladitek mdzete nastavit
hodnoty parametru H S primo.

6.2 Nastaveni poctu kridel brany

Priklad nastaveni jednokridlové brany

Nastaveni

et [ Esemtem-s N e (6= ge

6.3 Vybér typu konfigurace

Step-by-step bez automatického zavirani (rodinny diim)
Nastaveni

E=tems>A TEsEEtEE s H > E gk

Step-by-step s automatickym zaviranim (rodinny diim) (standardni nastaveni)

Nastaveni
Et+EEs0 TeE-semtEmsH & gr

Otevirani s automatickym zaviranim (obytny diim)

Nastaveni

@+@9H T[@e@ﬂ'@%E B%@ Ok

6.4 Pridani dalkovych ovladacd
@4’@99[’@9@4‘@95@9@ SR %\xmz_.. Ok SR ~>E=
AN

12
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6.5 Nastaveni koncovych spinacu

Priklad 1 - dorazy kridel brany proti mechanickym koncovym doraztm.
Nastaveni

EtEeEsHPE s+ f HosEm N []E= gk

e+ APE s+ f [ s N e 0K

Priklad 2 - dorazy kridel brany proti koncovym spinacim.
Nastaveni

E+tEsHPEsSsE+te=f o | (e Ok

EEtem (AP EE e f [ sy e O

Pri tomto nastaveni, pri detekci prekazky béhem otevirani, se brana zastavi a prerusi chod, zatimco
kdyZ se to stane béhem zavirani, tak dojde k reverzaci - znovuotevreni.

Priklad 3 - dorazy kridel brany proti mechanickym koncovym dorazum a reverzace pri
detekci prekazky.
Nastaveni

E=+EEsHPE sEmtEs f (om s Y e Ok

e APE yEm s [ [ e e OK

Pri tomto nastaveni se brana zastavi pomoci mechanického dorazu zaviené polohy a koncového spinace
otevrrené polohy .

Pri detekci prekazky béhem otevirani, pred vypnutim v koncové poloze, se brana zastavi a prerusi chod.
Pri detekci prekazky béhem zavirani, pred sepnutim koncového spinace priblizeni, dojde k reverzaci -
znovuotevreni, zatimco kdyZ je koncovy spinac priblizeni jiz sepnuty, dojde k zastaveni z dGvodu detekce
prekazky.

6.6 Nastaveni bezpecnostnich prvkd

Priklad 1 - nastaveni fotobun&k napojenych na terminaly 1-6 a 1-8 (standardni nastaveni)
Nastaveni

E+EESHPE S E=+Es J}Be@ep HEE 0K
s P > ] o> e

Priklad 2 - nastaveni bezpecnostni listy s testovanim, napojené simultanné na terminaly 1-6 a 1-8
Nastaveni

4+ APE st L oo 5 Y e ok
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7. Priklady pouziti
& VAROVANI: zajistéte, aby sily vyvijené vratovymi kiidly odpovidaly podminkdm normy EN12453 - EN12445

7.1 Pohony pro dvoukridlovou branu

Kdyz pouzijete ridici jednotku LCU4OH pro rizeni dvou pohont na dvou prekryvajicich se
kridlech brany, provedte nasledujici zapojeni:

BEBLOD F e[ HORNDOL] @[3
363534 333231 " S %

A/\K + F N + F ’ } P::
(24Vs=) %\x) UL
Motor 2 Motor 1 | — | —

i ) (e
o] G Motor 2 Motor 1
Qhod i K Db;c E n
. - Lo

=

(Ho
> 9
[\

Fig. 7.1 Fig. 7.2

(0br.7.1) Instalace s mechanickymi dorazy v otevicené i zavirené poloze, bez koncovych spinacu.
(Obr.7.2) Instalace s mechanickymi dorazy v zavrené poloze, a s koncovymi spinaci otevrené polohy.
(zastaveni béhem otevreni a pribliZzeni b&hem zavirani)

7.2 Pohon pro jednokridlovou branu

Kdyz pouzijete Fidici jednotku LCU4OH pro Fizeni jednoho pohonu na jednom kridle brany,
provedte nasledujici zapojent:

35352391 RTNW] 1

5

MR

Motor 1
n Motor 1
G 5o
bA PARVE
falle]

= Fig. 7.3 - Fig. 7.4

(0br.7.3) Instalace s mechanickym dorazem v otevrené i zaviené poloze, bez koncovych spinacu.
(Obr.7.4) Instalace s mechanickym dorazem v zavrené poloze, a s koncovym spinacem otevrené polohy.
(zastaveni béhem otevreni a pribliZzeni b&hem zavirani)
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7.3 Vyklopna vrata se dvéma paralelnimi pohony

Kdyz pouzijete Fidici jednotku LCU40H pro Fizeni pohont vyklopnych vrat

///// \\\\\ se dvéma paralelnimi pohony, provedte ndsledujici zapojeni:

506] [BEE| AT Fas [ R AL
AP IFCHRA

oe

Motor E Motor n Motor [E3  Motor [l

i Q g?

— a—

Hj j

ﬂﬁ ’ Fig. 7.5 flﬂ? Fig. 7.6

(Fig. 7.5) Instalace s mechanickymi dorazy v oteviené i zaviené poloze, bez koncovych spinacd

[Fig. 7.6] Instalace s koncovymi spinaci pro zpomaleni béhem otevirani i zavirani

AA0| [EEB| AN A06| [ERAl R N[

363534] [333231 \HR\;\FH‘J» RR 363534] |333231 \HP.\D\FHJ» 5;:‘
" REDFI[5 % NN
A C] ) n/ a8 )
P P
@ 1N4007 @ @ 1N4007

Motor E Motor n Motor E Motor n

! (s : ; O
j

—qj Fig. 7.7 j—'—: Fig. 7.8

— e —_— e

[Fig. 7.7] Instalace s koncovymi spinaci (zastaveni pro otevirani i zavirani)
[Fig. 7.8] Instalace s koncovymi spinaci (zastaveni pro otevirani a priblizeni béhem zavirani)
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8. Povely

ﬂ Ohledné v3ech detailnich moznosti nastaveni si prectéte kapitolu 11.

terminal 1, takZe prikazy se zobrazuji na displeji jako 1-5, 1-3, 1-4 ... Rozdil oproti terminalu 1

j UPOZORNENT: terminal 30 (spolecna kladna svorka pro pfikazy) ma stejnou funkci jako

je v maximalnim proudu a v tom, Ze zUstava pod napétim i kdyz je Fizeni stand-by £ 5= [JN.

Prikaz

30 = — 2 NO

30 —— 3 NO

30 ——=— 4 NO

30 —=— 5 NO

1 ——t— 6 NC

] —1—38 NC

1—""-[6
NC
8

30 —t— 9 NC

30 ——— 9 NO

30 ——20 NO

Funkce

AUTOMATICKE
ZAVIRANI

OTEVIRANI

STEP-BY-STEP

ZAVIRANI
STEP-BY-STEP

OTEVIRANI

BEZPECNOSTNI
STOP

ZAVIRANI
BEZPECNOSTNI
PRVEK

ZAVIRANI/
OTEVIRANI
BEZPECNOSTNI
PRVEK

STOP

PRITOMNA
OBSLUHA

/
MRTVY MUZ

CASTECNE
OTEVRENI

Popis

Trvalé uzavreni kontaktu povoli automatické zavirani, kdyz je nastaveno

AC-=>1-2

Kdyz zvolite [T = 35— |- 3, uzavieni kontaktu aktivuje funkci otevirani

Kdyz volite L= 3 5 = |- 5 uzavreni kontaktu aktivuje funkci
sekvenéniho otevirani/zavirani: otevieni-stop-zavreni-otevieni. Sekvenci
otevreni-stop-zavreni-otevreni lze zménit na sekvenci otevieni-stop-zavreni-

stop -otevieni, vybérem F[ > PP

Uzavreni kontaktu aktivuje funkei zavirani

Kdy? zvolite B[ > § |- §, uzavieni kontaktu aktivuje funkci
sekvencniho otevirani/zavirani: otevieni-stop-zavreni-otevieni.

UPOZORNENI: kdyZ je povoleno automatické zavirani, dobu trvani stop miizZete
nastavit pomoci J [T — 5§

Sekvenci otevreni-stop-zavreni-otevreni lze zménit na sekvenci otevreni-
stop-zavieni-stop-otevieni, vybérem J[ > PP

Kdyz zvolite JC = [ §—|- . uzaveni kontaktu aktivuje funkci otevirani

OtevFeni, rozpojeni, bezpecnostniho kontaktu zpUsobi zastaveni jakéhokoliv
pohybu zarizeni. POZNAMKA: pro nastaveni jiné funkce bezpecnostniho
kontaktu pouzijte parametr H P = 5 M

Rozpojeni bezpecnostniho kontaktu vyvold obrdceni (reverzaci) pohybu béhem
zavirani.

Kdyz nastavite BC-> 50— 0N, rozepnuti kontaktu zabrani jakémukoliv
pohybu stojiciho zarizeni.

Kdyz nastavite J[T—=> 5[] = [JF rozepnuti kontaktu zabrani zaviteni
stojiciho zarizeni.

Rozpojeni kontaktu zastavi zafizeni a zabrani dalsimu pohybu zarizeni.

POZNAMKA: N
operace je shodna s nastavenim kontaktu 1-6: 7 = 5M—> a5

Rozpojeni bezpetnostniho kontaktu zplsobi zastaveni probihajici operace.
Kdyz zvolite H P - B 9 = § P je po znovuuzavieni kontaktu 30-9 zakazéno
automatické zavirani

Kdyz zvolite [ 7 - 9 =9 T je po znovuuzavieni kontakiu 30-9 automatické
zavirani povoleno

Kdyz zvolite P = R 9= H . otevieni kontaktu 30-9 spusti rezim ovladani
pritomnost obsluhy - mrtvy muz:

- otevirani pritomnou obsluhou - 30-3

- zavirani pritomnou obsluhou - 30-4

POZNAMKA: vechny bezpeénostni prvky, automatické zavirani a plug-in karty
na vstupech AUX jsou nefunkgni.

Uzavreni, sepnuti, kontaktu aktivuje operaci ¢asteéného otevieni.
Kdyz se zarizeni zastavi, funkce castecného otevreni aktivuje opac¢nou operaci,
nez byla vykonavana pred zastavenim.

VAROVANI: premostéte véechny NC kontakty, které nepouzivate, nebo je deaktivujte v pristusném
menu. Terminaly se stejnymi Cisly maji stejnou funkci.
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8.1 Vkladani plug-in karet (AUX)

® Kdyz chcete vlozit pouze jednu plug-in kartu, odstrante ¢ast krytu, jak je uvedeno na

obrazku.

e Kdyz potfebujete pouzit oba sloty, odstrante kryt kompletné

8.2 SOFAT - SOFA2, nebo GOPAVRS bezpecnostni lista s rizenim

Povel Funkce

SOFA1-50FA2 5 .
GOPAV Bezpecnostni

test

Bezpecnostni
stop

1 —t_ 8

ZAVIRANI
NC bezpecnostni
prvek

1 —’Lt b S
ZAVIRANI/

8 o OTEVIRAN
bezpecnostni

prvek

Popis

VloZte SOFA1, SOFA2 nebo GOPAVRS kartu do slotu pro plug-in
karty AUX1 nabo AUX2
Kdyz test karty selze, na displeji se objevi varovna zprava.

Kdyz vyberete AP — 116 — 5 Yl pFipojite vystupni kontakt
bezpecnostniho prvku na terminal 1-6 desky Fizeni [v sérii s
vystupnim kontaktem fotobunék, jsou-li nainstalovany]

Kdyz vyberete AP — I8 = 5 Y. pfipojite vystupni kontakt
bezpecnostniho prvku na terminal 1-8 desky rizeni [v sérii s
vystupnim kontaktem fotobunék, jsou-li nainstalovany]

Kdyz vyberete AP — BB —> 5 Y. pfipojite vystupni kontakt
bezpecnostniho prvku na termindl 1-6-8 desky fizeni [v sérii
s vystupnim kontaktem fotobunék, jsou-li nainstalovany]

Zvolite-li 6 8 =5 Yl pak I 5a I B nemoho byt P 4/ nebo 5 i
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9. Vystupy a prislusenstvi

Vystup

|
T

[=1
-y

(|

n| LT
T
~[T
|

|
[e=]
—|
(9]

AUX 1
AUX 2

RDX
o - -]

Hodnota
prislusenstvi

24V=/05A

GOL148REA

FL24
24\=[ 25W

24V=/ 15W

24V= [ 3W

BIXR2
BIXPR2
LAB?
LAN7YS
MOBCRE
SOFAT - SOFA?2
GOPAVRS

ZENRS
ZENPRS

Popis

Napéjeni prislusenstvi

Vystup pro napdjeni externiho prislusenstvi

POZNAMKA: maximalni spotieba 0,5A zahrnuje soucet vech
vystupl, terminald, 1.

Kontrolka stavu "brana otevienad" (30-13) se do celkové spotreby
0,5A nezapocitava. Maximalni uvazovana hodnota je 3W.

Kdyz pouzijete GOLB68R4 prijimac, pripojte dodany anténni
kabel(90mm).

Nastavitelny 24Vmvystup (prednastaveno: majak)
Nastaveni predblikédni je dostupné ze treti Urovné menu

AP-> WO a AP UC

Pro modifikaci pracovniho médu vystupu LP pouzijte volbu menu

BASFF
Il PoZNAMKA: kompatibilni s 12/24V~ elektrozamkem

Nastavitelny 24V vystup (prednastaveno: elektrozamek)
Aktivuje se pri operaci, ktera nasleduje po stavu Zavreno.
Pro modifikaci pracovniho médu vystupu LK pouzijte volbu

menu JA=>EQ.

ﬂ POZNAMKA: kompatibilni s 12/24V~ elektrozamkem

Kontrolka stavu (statusu) zafizeni
Pro pracovni méd vystupu 30-13 pouzijte volbu A = JL -

Panel fFizeni obsahuje dva sloty pro plug-in prikazové a
bezpecnostni karty.

Cinnost plug-in karty mdzete aktivovat pomoci nastaven:
BC>AM proAux1a BC = HN pro AUX 2.

Kdyz pouzijete plug-in radiovy modul, vyjméte RDX modul.
Displej zobrazi hlaseni R}’ -

UPOZORNENI: plug-in karty lze vkladat a vyjimat pouze kdyz je
zafizeni odpojeno od napajeni.

UPOZORNENI: pfijimac BIXLR42 neni kompatibilni s AUX sloty.

Panel Fizeni je osazen patkou a standardné modulem prijimace
typu ZENRS (433,92 MHz).

Modul je vyménitelny za verzi typu ZENPRS (868,35 MHz).
Pracovni méd zvolite pomoci pFikazu menu J[C = R M.

Kdyz pouzijete plug-in radiovy modul, vyjméte RDX modul.
Displej zobrazi hlaseni F}’ .

UPOZORNENI: moduly lze vkladat a vyjimat pouze kdy? je
zarfizeni odpojeno od napéajeni.
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Hodnota

Vystup prislusenstvi

mg)o MicroSD

COM

I BIXMR?2

BAT
.- SBU

10. Nastaveni mustkd

Mustek Popis
JR1 Volba médu displeje

Mistek Popis

Popis

Ovlédaci panel spravuje microSD karty, které se vyuzivaji pro
update firmwaru jednotky, diagnostiku a uloZeni/obnovu
nastaveni pomoci prikazd menu: SF=> 51 a 5F >R
POZNAMKA:

pouzivejte microSD karty s maximalni kapacitou 16Gb.

COM - umoznuje ulozeni konfigurace funkci pomoci prikazu
menu 5F=> 5.

Jiz uloZené konfigurace mohou byt opét vyvolany pomoci prikazu
menu 5 F > R

COM - pamétovy modul umoznuje ukladat dalkové ovladace.
Kdyz ménite ovlddaci panel, pamétovy modul mdlzete vlozit do
nového panelu fFizeni, véetné vSech nastaveni.

UPOZORNENI: pamétovy modul lze vkladat a vyjimat pouze je-Li
zafizeni odpojeno od napajeni. PFi vyméné vénujte pozornost
rovnéz orientaci pamétového modulu!

BAT - bateriovy provoz

Baterie se udrzuji béhem provozu s normalnim napajenim nabhité.
Pri vypadku napéjeni je panel fizeni napajeny z baterii, dokud' se
neobnovi normalni napajeni, nebo dokud nepoklesne hladina
napéti na Uroven nastaveného prahu. Pak se zarizeni vypne.
VAROVANI: baterie musi byt poFad pripojeny k panelu Fizeni a
napajeny. Pravidelné kontrolujte stav baterii.

UPOZORNENI: teplotni rozsah pouzitelnosti nabijecich baterif je
od +5°C do +40°C. Pro pokrocilé nastaveni bateriového provozu
pouzijte polozku menu £ M-

OFF ON
Maod displeje Maod Gdrzby
Zobrazuji se pouze zvolené Zobrazuji se zvolené
parametry a hodnoty. parametry a hodnoty, které

lze zéroven modifikovat.
Aktivace médu Udrzby je
indikovana trvalym
zobrazenim tecky v pravé
casti displeje.

1 30 1 30
= -] [ ==

AUX1  Vybér napajeni pomocného panelu1 AUXI napéjeny z vystupu 0-1  AUX1 napdjeny z vystupu 0-30

AUX2  Vybér napéjeni pomocného panelu 2 AUX2 napéjeny z vystupu 0-1 AUX2 napajeny z vystupu 0-30



11. Nastaveni

11.1 Zakladni menu

Display Popis

T AT - Automatické nastaveni
|  Toto menu vam umozZnuje spravovat automaticka nastaveni panelu fizeni

BC - Zakladni nastaveni
Toto menu vam umozni zobrazit a ménit zakladni nastaveni panelu fizeni

BA - Zakladni upravy
B H Toto menu vam umozZnuje zobrazit a provadét zakladni Gpravy nastaveni panelu fizeni
POZNAMKA: néktera nastaveni alespon tfi operace, nez jsou nastavena spravné.

RO - Radiové ovladani
R D Toto menu vam umoziuje spravovat radiové funkce panelu fizeni (sprava alarmu, povoleni diagnostiky,
updatovani firmwaru)

g SF - Specialni funkce
J ’- Toto menu vam umoznuje nastavit heslo a spravovat specialni funkce panelu fizeni
CC - Pocitadlo cykli
Toto menu vam umoziuje zobrazit podet cykll, které zarizeni vykonalo a nastavovat servisni intervaly

EM - Energeticky management
E ’“, Toto menu vam umoZnuje zobrazovat, upravovat a ménit nastaveni Setrici energii

[zeleny mod a management baterii]

AP - Pokrocilé parametry
toto menu vam umoznuje zobrazovat, nastavovat a ménit pokrocila nastaveni desky fizeni [méd koncovych
H P spinacd, vybér zarizeni pripojenych k terminaldm, nastaveni doby necinnosti, nastaveni majéku a tak pod.]

POZNAMKA: néktera nastaveni vyzaduii alespon tfi operace, nez jsou nastavena spravné

Ze zékladniho menu mdzete vstoupit do dalsi Grovné menu nasledovné:

uP DOWN
® pouzijte = = T tlacitko, pro vybér pozadované funkce

ENTER
e stisknéte (@@=  pro potvrzeni

Po potvrzeni vybéru se vam otevre dalsi Groven menu

Pro dalsi funkce zakladniho menu jsou rovnéz dostupné dalsi konfigurace, které si muzete zpristupnit
povolenim funkce F, H [vid' nasledujici odstavec]

il
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11.2 Druhd uroven menu - AT [automatické nastaveni]

Display Popis Dostupné moznosti

AS - vybér zarizeni
Tento vyber prednastavuje typ motoru a jeho odpovidajici standardni A

H \_ kinematické nastaveni. [
J Vid' kapitolu 11.2.1 "Vybér typu zarizeni"
Vsechny prednastavené parametry lze pozdéji modifikovat.

M
(]

Lo

O

| NW - vybér poctu kridel brany A M1
\ V pripadé instalace jednokridlové brany, pripojte motor na pozici 1 v 1

J

A
[

L.
t—-

HO - preddefinované nastaveni, rodinny dim 0
Toto nastaveni nahraje preddefinované hodnoty nékterych parametrd:

’“’ ) AC - povoleno automaticke zavirani :1-2

Cb - step-by-step / otevirani : Step-by-step
RM -ovladani dalkovym ovladacem : Step-by-step
AM -ovladani AUX1 plug-in kartou : Step-by-step
SS - vyber stavu zafizeni pfi startu _ : otevieno

H1 - preddefinované nastaveni, rodinny dim 1
Toto nastaveni nahraje preddefinované hodnoty nékterych parametra:

A AC - povoleno automaticke zavirani : povoleno
" | TC -nastaveni Casu autgn:la’tickéhu zavirani : 1 minute
o C°- stee-bfy-‘stnrep/clfewran| : Step-by-step
RM -ovladani dalkovym ovladacem : Step-by-step
AM -ovladani AUX1 plug-in kartou : Step-by-step
SS - vyber stavu zarfizeni pri startu _ : zavieno

CO - preddefinované nastaveni, bytovy dum 0
Toto nastaveni nahraje preddefinované hodnoty nékterych parametru:

‘mlly AC - povoleno automatickeé zavirani : povoleno

L v TC -nastaveni Casu autgnja}ickéhu zavirani : 1 minute
C5 - step-by-step / otevirani : Opening
RM -ovladani dalkovym ovladacem : Opening
AM -ovladani AUX1 plug-in kartou : Opening
SS - vyber stavu zarizeni pri startu _ : ZavFeno

1_' RD - Reset nastaveni
Ru%» R -E- QK
D2

AA - Aktivace dodatecéné nastavitelnych parametrt funkci
zakladniho menu

AR[RA E=- g Ayl AHAS

Q2"

Po aktivaci tohoto menu se muzete pohybovat po treti Grovni menu.
Aktivace treti Grovné menu je casové omezena na 30 min.




11.2.1 Vybér typu zarizeni HT = H 35 a specifické hodnoty prednastaveni

AS Model CM R1-R2 VA-VC VR PO-PC TA TQ VM
Typ Motorovy  Sila Rychlost  Rychlost Rychlost  Doba Doba Rampa
zarizeni obvod na prekdzce béhem priuceni priblizeni zrychleni zrychleni rychlosti
aproud  otevirani/ béhem béhem rozbéhu
zavirani otevirdni  zavirani

{7 1 osBiseH 50 24 18 07 2 3 03
117 ArceH o 70 14 10 06 2 3 03
1] FaciLaH 50 12 10 05 2 3 03
114 Luxo3BH-4BH 40 16 12 06 1 2 10
LUXO05BH- 5VBH
015 (idto brany<300 kg 40 15 10 06 1 2 10
nebo 3,5m)
OP
LUXO5BH- 5VBH
Q El (kFidlo brany>300 kg 50 12 08 05 1 2 10
nebo 3,5m)
ARC1BH
1171 idto brany<250 kg 50 08 06 05 2 3 03
a3,0m)
2 ARC1BH
vJ B (kFidlo brany>250 kg 60 06 05 04 2 3 03
nebo 3,0m)
DOR1BH-1BHS
119  iovrataookg  CL 50 08 06 05 2 4 03
nebo 1+1m)
oy DOR1BH-1BHS
1 (kfidlo vrat>300 kg 60 06 05 04 3 6 02
nebo 3,5m)
14 Sop orenv: 0 12 08 06 2 3 05
1) BoxasH 50 10 06 05 1 5 03
14 Dpoke QP 50 15 08 05 1 1 03
14  PwR2sH 50 18 10 05 2 3 03
- cL
1% Pwr3sH 50 20 12 06 2 3 03
PWR50H
1 (kFidlo brany<300 kg 40 15 10 06 1 2 10
nebo 3,5m)
OP
PWRS50H
171 (ido brény300 kg 50 12 8 05 1 2 10
nebo 3,5m)
1H PwraoH CL 40 22 15 06 1 2 10

O 22
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11.3 Druhd Uroven menu - BC [zakladni nastaveni]

Display Popis Dostupné moznosti

’_ AC - Povoleni automatického zavirani
H ON -Povoleno =
L=

L -V zévislosti na vstupu 1-2

SS - Vybér stavu zarizeni pri startu

== == 0P -Otevieno
\J \J CL - Zavreno
Indikuje stav, ktery zarizeni pouzije jako vychozi po vypnuti, nebo e

po resetu napajeni

SO - Zapnuti funkce bezpecnostniho kontaktu - reverzace pohybu
ON -Zapnuto r q,
[ sm——

T OF - Vypnuto
J D Kdyz je funkce zapnuta [ON] a zarizeni je necinné, kontakt 1-8 je otevreny, vSechny
operace jsou zakazané.

BC - Basic configurations

Kdyz je funkce vypnuta [OF] a zarizeni je necinné, kontakt 1-8 je otevreny, operace D F
OTEVRENI je povolena.

NI - Zapnuti funkce NIO - elektronicky systém ochrany proti mrazu

ON -Zapnuto l_l M
OF - Vypnuto JIN

r | T Kdyz je funkce zapnuta [ON], udrzuje G¢innost motoru také pri nizsich teplotach.

motor.

POZNAMKA: Pro spravnou funkci musf byt Fizeni pohonu vystaveno stejné teploté, jako ‘_.'
Teplotu, pri které se aktivuje NIO, lze nastavit pomoci menu AP > T N (| F

11.3.1 Pfidavna BC Uroven parametru, které lze nastavovat.
[dostupnd pres H T — HH povoleno]

Display Popis Dostupné moznosti

,— C5 - Cinnost prikazu spojeného s kontakiem 30-5 L_ '
c 1-5 - Step-by-step ’ — J , e
‘_ 1-3 - Otevirani

—

n 3 r 35 - Cinnost prikazu spojeného s kontaktem 30-3

1-5 - Step-by-step
1-3 - Otevirani

LJ

1-5 - Step-by-step

- : P A RM - Cinnost prijimace dalkového ovladani
\ ' 1-3 - Otevirani

LM

AM - Cinnost plug-in vstupu AUX1 na desce fizeni
A 1-5 - Step-by-step

LM

1-3 - Otevirani

AN - Cinnost plug-in vstupu AUX2 na desce Fizeni
' 1-5 - Step-by-step
' \' 1-3 - Otevirani

MP - Rozbéh s maximalni silou
) '\ /, ON - Pri rozjezdu se zvysi sila na maximum
, ' OF - PFi rozjezdu se zvy&i sila na nastavenou hodnotu 7 1 - Re

= |

IE:I ICJ C3

! PP - Nastaveni sekvence Step-by-step pres povel 30-5
ON - Otevreni-stop-zavreni-stop-otevreni
OF - Otevreni-stop-zavreni-otevreni

— S5 - Trvani Stop u sekvence Step-by-step pres povel 30-5
ON - Trvale

\
J J OF - Docasné

L
MM M g gL

3 O
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Display

|/
%

Popis Dostupné moznosti
VS - kontrola mechanickych dorazt ,—' ,\ l
— Kdyzje povoleno (ON), pokazdé kdyz je zafizeni pripojeno k napajeni, probéhne U I'N
\_ kontrola doraz( koncovych poloh/nebo koncovych spinacd, béhem otevirani a
zavirani, rychlosti nastavenou volbou menu HFP = |’ .
Béhem operace uceni (kontroly) displej zobrazuje hlasku }M[J a operace zavirani ,_' F
zpozdi jedno kidlo o dobu (1L ). LJ

’_ '\ /l CL - béhem necinnosti zarizeni je motor ve zkratu
L ' l OP - béhem necinnosti zarizeni je motor €inny a v pripadé reverzibilnich

CM - motorovy okruh béhem necdinnosti zarizeni ' ’_' P

pohonti nastavte [ M—=[JF abyste zaijistili volné otaéeni motoru. vid' kapltola 11.2.1

1.4 Druha Uroven menu - BA (zakladni nastaveni)

Display

T
I

RP

‘"—-

-
L

M

Popis Dostupné moznosti

’

TC - nastaveni doby automatického zavreni
Nastavuje se s riznymi intervaly citlivosti

CJ

- od 0" do 59" s intervalem po 1 sekundé
-0od1 do 2° sintevalem po 10 sekundach

- G3
ruLn

e

-
o
—

RP - nastaveni miry c¢astecného otevreni (%)

Nastavuje se v procentech viiéi plné otevirenému prichodu. Céstecné
otevreni se realizuje na kridle 1.

10 - minimum

99 - maximum

|°LD |

TP - nastaveni doby automatického zavreni po castecném otevreni (s)

CJ

Nastavuje se s riiznymi intervaly citlivosti

- od 0" do 59" s intervalem po 1 sekundé
-od1 do 2° sintevalem po 10 sekundach

eh=
=

- C3
RN

e

Iw
o

VA - rychlost otevirani (V)
POZNAMKA: MAX=20 pro:

LUXO5BH

ARC1BH A L{,_.' -]
DOR1BH vJ C |
CUBICH-30H

vid kapitola 11.2.1
BOX3SH e —

DOKE
POWER 50H

VC - rychlost zavirani (V)

POZNAMKA: MAX=20 pro:
LUXO5BH
ARC1BH A s |
DOR1BH vJ r_
CUBIC4H-30H e
BOX3SH vid kaeltola 11.2.1

DOKE
POWER 50H

24

IP2246EN



IP2246EN

et
c
Q
=
e
1))
2,
o
O
.2
wn
4°]
om
]
<
om

Display

1

Popis

R1 - nastaveni sily na prekazce a proudu - motor 1 (%)

Panel Fizeni je vybaven bezpecnostnim prvkem, ktery pri detekci
prekazky:

- zastavi pohyb béhem otevirani, kdyZ je mimo limitni oblast detekce
prekazek, spusti uvolnéni, doba kterého se nastavi pomoci AP = T E
- reverzuje pohyb béhem zavirani, kdyZ je mimo limitni oblast detekce
prekéazek

- zadtavi pohyb béhem zavirani, kdyz je v limitni oblasti detekce
prekazek.

Limitni oblast detekce prekazek béhem otevirani a zavirdni je dana
typem koncovych dorazi/spinacl. Kdyz koncové spinace nejsou
nainstalovany, je dana nastaven'm §H—>0{ a BA-=>0L.

00 - minimalni sila

99 - maximalni sila

R2 - nastaveni sily na prekazce a proudu - motor 2 (%)

Panel rizeni je vybaven bezpecnostnim prvkem, ktery pri detekci
prekazky:

- zastavi pohyb b&hem otevirani, kdyz je mimo limitni oblast detekce
prekazek, spusti uvolnéni, doba kterého se nastavi pomoci HP - £
- reverzuje pohyb béhem zavirani, kdyz je mimo limitni oblast detekce
prekazek

- zadtavi pohyb béhem zavirani, kdyZ je v limitni oblasti detekce
prekazek.

Limitni oblast detekce prekdzek b&hem otevirdni a zavirani je déna
typem koncovych dorazll/spinacd. Kdyz koncové spinace nejsou
nainstalovény, je déna nastavenim JH >0 a JA=>0C.

00 - minimélni sila

99 - maximalni sila

TR - doba prodlevy motoru (s)
Doba prodleni v zavirani kridla 1 vGé&i kridlu 2.
00-30s
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Dostupné moznosti
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wvid kapitola 11.2.1
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11.4.1 Dodatecnna Uroven BA konfigurace parametru
[dostupna, kdyzH T — H H je povoleno]

Display Popis Dostupné moznosti

DT -Nastaveni doby reakce na prekazku [s/100] 1 B, 6 8
T 10 - Minimum
40

60 - Maximum

=]

Poznamka: parametr se udava v setinach sekundy [ —
ST - Nastaveni doby spusténi [s] t )
T 0.5 - Minimum b J =
I 3.0-Maximum 2.0
e
TA - Nastaveni ¢asu zrychleni béhem otevirani [s] ] t
0.5 - Minimum Y. _',’ ;

9.9 - Maximum Vid k

TQ - Nastaveni ¢asu zrychleni béhem zavirani [s] r >
0.5 - Minimum . _J 1.

9.9 - Maximum

= I

k=5

00 - Minimum

VM -Nastaveni pocatecni rychlosti pohybu [cm/s] m S
w 1

<
-

15 - Maximum vid kapitola 11.2.1
TD -Nastaveni zpomaleni béhem otevirani [%] AMA
= T Reguluje sklon krivky zpomaleni béhem otevirani | U 4
o | 10 - Minimum 50
99 - Maximum Akl
3 OB -Nastaveni délky zpomaleni béhem otevirani [s ] S
Nastaveni doby od poc¢atku zpomaleni do zastaveni v oteviené pol..
: 00 - Minimum 10
: 30 - Maximum —_—
0B -Nastaveni délky zpomaleni béhem zavirani [ s ]
: Bt , . 4,714
,_ B Nastaveni doby od pocatku zpomaleni do zastaveni v zavrene pol.. U U U
L 00 - Minimum 10
30 - Maximum a—

PO - Nastaveni rychlosti priblizovani béhem otevirani
Indikuje rychlost od konce krivky zpomaleni do polohy otevreno

Y318

10 - Maximum

POZNAMKA: rychlost zpomaleni zvy&ujte postupné a opatrné, jestlize gud Kapitola 11.2.1
dochdzi k vibracim, zvlasté u tézkych bran s mirnym sklonem.

PC - Nastaveni rychlosti priblizovani béhem zavirani [cm/s] g 3 A 8
|

Indikuje rychlost pohybu od konce krivky zpomaleni do polohy zavieno
03 - Minimum

10 - Maximum vid' kaBitola 11221

00 - Limit detekce prekazek béhem otevirani (%) t
Indikuje procentualni ¢ast zbyvajici drahy pohybu, kdyz BH—>0 1 J 4
99

3

nebo po detekci koncového spin. oteviené polohy HP > F H—> R A
pri které se deaktivuje detekce prekazek - preruseni pohybu
POZNAMKA: neaktivni kdyz AP >FA->5% a AP>FARA->PX

. —
OC - Limit detekce prekazek béhem zavirani (%) L-
Indikuje procentudlni ¢ast zbyvajici drahy pohybu, kdyz BA—> L B J 4
nebo po detekci koncového spin. zaviené polohy HP > F [ > R A

pri které se deaktivuje detekce prekazek - reverzace pohybu 99

POZNAMKA: neaktivnikdyz AHP>FLC—>5% a AP>FL>PX.
26
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